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Secuencia de Inicio 6t conectado al bus
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Maestro
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Error / Falla [ T T ey Configuracion incorrecta o Revise el DIP switch en el
no permitida DRC MCM XT
Monitoreando el estado
Dispositivos de proteccion [T 7 7 T T OK soc
Dispositivos de proteccion [T 1B N DB T Remplace al menos uno de los DPS’s  Determine cual DPS tiene que
monitoreados ser reemplazado Consulte la
Seccion
(I 0 50 0 I T8 Después de la confirmacion del
estado 'Reemplazar DPS";el
contacto de senalizacion a distancia
se restablece
CT T T T T T T T T T 11 Lafunciondelservicioestaen Consulte la seccion 5.3

el modo Show (mostrar)

Pag2



Guia Rdpida  DEHNrecord DRC MCM XT (C€) W

I 1. Sistema de Marcacion

Bl 11 12 13 14 15 16 17 18 19 110
BA2 21 22 23 24 25 26 27 28 29 210 i}
BAS 31 32 33 34 35 36 37 38 39 310 Moédulo para

BA4 41 42 43 44 45 46 47 48 49 410 H
BA5 51 52 53 54 55 56 57 58 59 510 monitorear el estado

BA6 61 62 63 64 65 66 67 68 69 610 DEHNrecord, DRC MCM XT,
BA7 74 72 73 74 75 76 77 78 79 7.0

BAS 81 82 83 84 85 86 87 88 89 810 Part. No. 910 695
BA 91 92 93 94 95 96 97 98 99 910
BA10 10.1 102 103 104 105 106 107 108 109 10.10
BAI1 114 112 113 114 115 116 117 118 119 11.10
BAI2 124 122 123 124 125 126 127 128 129 1210
BA13 131 132 133 134 135 136 137 138 139 13.10
BAI4 141 142 143 144 145 146 147 148 149 14.10
BA15 151 152 153 154 155 156 157 158 159 15.10

Base solamente
para la parte:
DRC MCM XT

BS BA1 BA15 BXT
Part. No. 920 398

Sistema de Marcacion

Software e instrucciones detalladas de instalacion estan disponibles de forma gratuita
En www.dehn.de/download/ ! También puede consultar la seccién 11. Soporte

. 2. Instalacion

Nota:

-Usando el médulo DRC MCM XT es posible monitorear hasta 10 dispositivos de proteccién BLITZDUCTOR ® XT gracias a la tecnologia
LifeCheck. La Cantidad de DPSs monitoreados tienen que ser seleccionados mediante el DIP switch. (Consultar la seccién 4.
Configuracion)

-iEl dispositivo de prueba DRC MCM XT tiene que estar en el centro de los DPS monitoreados!

-A los DPSs monitoreados se les debe asignar una contrasefa antes de usarse. Esta contrasefia consiste en la direcciéon del MCM
establecido en el DRC MCM XT y una posicién numérica en orden consecutivo.

-Un DPS sin programar no puede ser localizado o posicionado cerca al dispositivo DRC MCM XT. Los moédulos del descargador
siempre deben ser programados usando el dispositivo DRC MCM XT.

! 2.1 Instalacion Individual 1 2.2 Instalacion Multiple mediante bus RS-485
Nota: Nota:
En caso de aplicacién individual SIN SINCRONISACION a iEn caso de instalacion individual con conexion bus no es necesario mantener
traves del bus de conexién (Pines A y B) es necesario una distancia minima!
mantener una distancia minima de 25 cm entre los modulos Cada DRC MCM XT sélo muestra el estado del DPS monitoreado por él, incluso
DEHNrecord. cuando estan sincronizados varios dispositivos.

Sincronizacion Paralela mediante interface (Pin A u. B).
Alimentacion Externa D.C. 18 248 V

min. 25cm ___ _ min. 25 cm_ —2
B _ - T T l!\! T T T T T T T T T
oG ds sEeEEe cE g s sEaEs  [Beles 5655 55 55 55 56 65 56 56 56 66 95 5l 56 56 56 5l o)
zllzlzll,l“l,l [olblolb] g“g'éé T \1\1.1“1 B ‘Ug“““‘lglk
] (I ] ]
95 e e (9 9 1 ) 0 IEH T ) T
O R = = X KILAA 1 =] R XX )X X‘K BN EAEA AR Y B R
olole|eje|ele|ole|5l8|ele s |ole |ole|Sls|t OEHE elsjslelslslelselols|slsleslslelsslielsieloie sl sl slelslelsie 5o oo |sle|sls| S :
K | & AEAEESEEEEE AR EENEE R EEENE NN ESEAE
BEEE B EEEE e CEOE BEEE O ECEE [BlEEElEEe[eelelelele[ele[ele[ee[ee T e[ E[e e e
! EEm
BLITZDUCTORR XT Ex (i)
i Barrera Ex i TW DRC MCM EX RS-485 Bus Termination (RT) .
min. 25 ¢cm p—— on / Off o min. 25 cm
Chreuitos de (seccion 4. Configuracion) ! Configurar uno de los
N A PO o MCM en modo Maestro
Ircuitos ae .z
B e e Los modulos descargadores 5 (Boton sync.)!

sin  programar  deben |
mantenerse a una distancia
minima de 25 cm del MCM!  |t=
.
T
)|

g
== 8=l  Configurar todos los
| MCM en modo Maestro

il (Boton sync.)!
BEAEAEREAERE

B ’Seléélée

8|

elelele
Lo

Nota:

Tenga en cuenta las condiciones de instalacion especiales cuando se utiliza el DEHNrecord DRC MCM XT junto con el
Blitzductor XT y XT Exél) en los circuitos de seguridad intrinseca (Consultar figura 2.1 e instrucciones de instalacion para
“Barreras EXi TW DRC MCM EX”, Publicacion N ° 1705). Si la barrera se utiliza en circuitos de seguridad intrinseca, debe
][nagtenersle un'f[l d;stan(:la de 14 cm (por ejemplo, distancia minima de 14 cm a los cables de los conductos, en riel DIN

ijado en el centro).
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. 3. Cableado

Opcional

contacto de sefializacion remota

Los contactos del interruptor
integrado con el DRC MCM XT tienen
aislamiento galvanico.

max. 350 V dc /120 mA
250Vac/ 70 mA

Alimentacion de Voltaje

Uy 18...48 VDC; max. 100 mA
Pin: +/-; -/+

Interfaz Serial RS-485

(solo en caso de coneccion de bus)

Pin A (+Data)

Pin B (-Data)

Recomendacion: usar para el

cableado par trenzado

Pin:  13-14 Normalmente Abierto (na)
21-22 Normalmente Cerrado (nc)

*) llustracion del interruptor de contacto en su estado normal (todos los DPS
monitoreados estan OK) con la tension de alimentacion aplicada y conectada en el DRC

MCM XT.
—
) max. 2,5 mm?
size 0 @& [
AWG 14
Nota:

Los cables sin cubierta de los circuitos con o sin seguridad intrinseca que se envien por el mismo conductor o por el
mismo ducto de cables, tienen que ser aislados a través de una capa aislante o una capa intermedia de metal
conectada a tierra, de acuerdo con la norma EN 60079- 14. Si para los circuitos con o sin seguridad intrinseca se
utilizan cables con cubierta o cables apantallados, entonces no es necesario colocar ningun aislamiento.

. 4. Configuracion

e sleeciorar une dfieacien Dezimal 1% 10* Establecer el numero del Coloque la etiqueta numérica para la
bus / MCM (1... 15) DPS ,qt“e sedra (mixi direccion del bus / MCM configurada
monitoreado (maximo
Decimal Dual-Code Dual O 0 0, 1 1 0 ,1 O 0)
8 “fmfke'ﬂ DEHNrecord

0 ooo i DIPswitch EE DRC MCM XT
2 U 0010 0 = Off
5 U 0011 - 8421842 1a
4 U 0100 1=0n = =
5 U 01 0 1 Ne] =
6 U 01 10 S =
7 U 01 1 1 () E
8 U 1000 o o
9 U 100 1 1S

10 U 1010 52

U 172}

i ; 0 i 2 (1) ; % BS BA1 BA15 XT

13 0 1.1 0 1 ® Sistema de Marcacion

14 U0 1110 < )

15 U 1111 = *) Ejemplo

Terminacién de Bus (RT)
Activacion / desactivacion de la

terminacion de bus para el modulo
de control DRC MCM XT

Sugerencia:
Usar pinzas!

IJumper

Jumper
Nota:

La terminacion del Bus solo puede activarse/ desactivarse si se retira el
madulo y se utiliza el jumper de conexién o el interruptor deslizante.
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. 5. Programacion DPSs con direccion del MCM y N° del DPS

DRC LC M3/M3+

Y

Programacion mediante el lector manual

Desactivar
Maestro
MCM

DCR LC M3 > version 1.1.02
DCR LC M3+ > version 1.2.00

ver seccion 5.1

Programacién mediante PC usando
el software “Status Display + Service Console”

RS-485
RT=0n

usB

ver seccion 5.2

Activar
funcion
SHOW

DRC MCM XT

Programacién mediante el DRC MCM XT al
pulsar el botén SHOW (mostrar)
Software del Dispositivo = Versién 1.008
ver seccioén 5.3

5.1 Programacion DPSs mediante el lector manual DRC LC M3+ (modo operativo: DRC MCM)

DRC MCM
Program SPD

DPS=NN

ADR=xy
Prog. SPD --> OK

[o]-{3]

Seleccionar la opcion del menu
correspondiente
y abrirla

Ingresar la direccion del MCM y N° de DPS

Cambiar entre la direccién del MCM y N° DPS

Ajustar el sensor en el DPS a programar y no
retirarlo durante el proceso de programacion.

A iEl DPS no debe estar conectado a la base!

C?/K Empezar a programar
Programming - Programacién en proceso
Please wait!
. Confirma el proceso de programacion
LifeCheck OK OK| _ ifeCheck OK, exitoso
ADR=xy SPD=NN v .

- Replace SPD, repetir el proceso de programacion (reemplazar)

Etiquetas:
Pegar la etiqueta correspondiente
(Direccién del MCM y N° de DPS)

{todos los DPSs
programados?
01-nn

Nota:

Programacion
finalizada

Para programar el DPS mediante el lector manual DRC LC M3 lea previamente el manual operativo BA
1670/ V 1.1.01 “Extension para monitoreo del dispositivo fijos DRC MCM XT”.
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. 5.2 Programacion mediante PC usando el software “Status Display and Service Console”

Condicidn Inicial durante el arranque Inserte el préximo DPS desde Inserte el proximo DPS desde el interior
el interior hacia el exterior hacia el exterior

Service Functon _[Descrpeon el sistema A Tenga en cuenta estas recomendaciones!

Inicie el modo Servicio
del DRC MCM XT

Para programar siempre inserte
sblo un DPS sin programar!
No lo inserte completamente!

Observe las figuras

_Inserte
gl s

hacia adentro! Direccion del

bus del DRC
MCM XT

DRC MCM XT Service Console

|Standart DEHN + SGHINE Neu

Testanlage D+S Neumarkt ‘

Pantalla de
resultados

Selector de Salir de la
comandos Selector de Consola de
Servicio
Barra de

progreso

Befehl wihlen P e
|Einizelés SPD des DRC MCM XT testen B

Sugerencias y

Después de seleccionar la direccién del bus del DRC MCM XT y
obtener el acuse de recibo con el resultado positivo:

1. Seleccione el comando
“Program individual SPD for DRC MCM XT”
2. Seleccione el DPS
“DPS <No.>"

3. Enviar Comando

Observe la barra de progreso y sugerencias, mientras espera el
resultado del proceso

Ver pagina 7 Pag6
Viene de la pagina 7



DEHNrecord DRC MCM XT

Guia Rapida
. Continuacién 5.2

v

Pegar la etiqueta numérica
con la contrasefia
(Direccién del bus MCM . N° DPS)

sigue a

la pag. 6

b Pulsar Service (servicio)

¢Todos los
DPSs estan
pro%ramados?
1-n

S
Salir del
modo de

o
2

servicio

Pulsar Sync (sincronizar)

Activar el DRC MCM XT o en caso de
conexioén de bus activar solo un DRC
MCM XT en el bus como Maestro

Salirdela
Consola de
Servicio
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. 5.3 Programacion mediante el dispositivo de control DRC MCM XT (SHOW (mostrar)) - w

n de
DRC MCM XT para programar el DPS el g'??(?osénvo

Es magstro — el dispositivo permanece en modo maestro
Es esclavo —» el dispositivo maestro tiene que ser cambiado a modo esclavo

Condiciones iniciales durante el inicio l DPS defectuoso es removido para mantenimiento

DRC MCM XT

Iniciar la funcion SHOW
(mostrar) en el DRC MCM XT

1 « /~//’//"I : > in. Y |

- || || [ $ Indicador del DPS No. (= nimero de luces intermitentes rojas)

ej. DP No. 2 corresponde al nimero de DPS a programar (repite durante 1
G5

minuto)

Iniciar la programacion mediante pulsar el botdn de Servicio
hasta que la sefial del LED parpadée color naranja en forma
permanente

Para programar siempre inserte
sélo un DPS sin programar!
No lo inserte completamente!
Observe las figuras

Pulse el botdn de Servicio para iniciar el modo de
programacion hasta que la seial del LED parpadée
colornaranja S [ [T ] 5

—» Programacion en proceso, espere hasta que se finalice!

Programacion fallida, repetir
0

Programacion exitosa

Viene de la pagina 9 Continua en la pagina 9 Pags
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Guia Rapida
I continuacion 5.3

v

Pegar la etiqueta numerica
con la contrasefia
(Direccion del bus MCM . N° DPS)

¢ Programar
mas DPSs?

Valor automatico del estado al

cambiado al modo Maestro antes

de los DRC MCM tiene que ser
de comenzar a monitorear!

/\ En caso de instalacion maltiple uno

final del proceso de
programacion

Monitorizacion del estado

Maestro L TR

Continua en la pagina 8

iSolo se puede restablecer un modulo a su estado inicial mediante el dispositivo de monitoreo DRC LC M3+ o el

DRC MCM XT y el software “Status Display and Service Console”! jLos modulos que ya hayan sido programados

no se pueden restablecer mediante el DRC MCM!

Nota:
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6. Secuencia de Inicio

Guia Rapida

()

e

Secuencia de Inicio

I I
MODO ESCLAVO

> LEDI

MODO MAESTRO

LEDCTT T [ T T B

éEncontrado?
Si

) al bus MCM
mas de un maestro, el test de
sincronizacion dura
120 segundos

¢Encontrado?

min. 2 Seg.

En uno de los DRC
MCM XT conectado

mediante bus

6.1 Secuencia de Inicio

Nota:

Después de la puesta en marcha, todos
los dispositivos de monitoreo DRC
MCM XT inician en modo Esclavo. Para
iniciar el monitoreo, pulse el boton
“sync” (“sincronizar”) del dispositivo
de monitoreo DRC MCM XT o en
cualquiera de los dispositivos DRC
MCM XT instalado a traves del
buscador con el fin de cambiar a modo
Maestro.

No
LEOL T T [ T [ I
Y
> Sincronizacion
Y
Maestro sefalizacion
LED | ] remota
s
Lep I Y S
o .4 ./.
LED (IO 1O OO O T DO 314 21 22
Esclavo 1 sefalizacion
LED | ] remota
_
LeD I Y S
[o) .4 /.
LED - - ] 13 14 21 22
[ ]
[ ]
[ )
Esclavo n sefalizacion
LED | | remota
e o
LEDD T T ] s 222
o) .4 ./.
LED gy . ) 184 22
Nota:

x  Monitorear el DPS asignado

® Visualizar el estado del monitoreo realizado

® Monitorear el DPS asignado

® Visualizar el estado del monitoreo realizado

X Monitorear el DPS asignado

X Visualizar el estado del monitoreo realizado

6.2 Ciclo de Monitoreo

iMientras se ejecuta una prueba (LED |

| )el monitoreo puede

ser cancelado al pulsar cualquier tecla (ver seccion 8)!

Pag 10
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Guia Rapida  DEHNrecord DRC MCM XT (€ !
~

( Desactivar Identificar el DPS a reemplazar

el Maestro DRC MCM XT

Probar el DPS mediante
DRC LC M3/M3+
> version 1.1.02

DRC LC M3/M3+ Boton SHOW

mediante
e

Verificar el estado mediante el PC usando el
Software “Status Display”

ver seccion 7.3

RS-485
RT=0n

Ver seccion 7.2 usB

S

DRC MCM: OK . ;
Check / Search Abra el menu correspondiente

@ @ Ingrese la direccion del MCM y N° de DPS

Configuration

ADR=gxy SPD=nn Cambiar entre la direcciéon del MCMy N° DPS
K

|
oo * Seleccione la opcién del menu
K

ADR=xy nn*SPD

ADR=xy SPD=nn Seleccione el DPS a probar
Check SPD --> OK (Direccién MCM y N° de DPS)

Confirme la configuracion

y abrala

Ajuste el sensor en el DPS que va a ser proba-
do y no lo remueva durante el proceso de

monitoreo!
Iniciar la prueba
-- Check -- Monitoreo en proceso
Please wait!
Replace SPD LifeCheck OK or) Confirmacion del proceso de monitoreo:
ADR=xy SPD=nn ADR=xy SPD=nn n LifeCheck OK, exitoso
| Replace SPD, repetir el proceso de monitoreo

Finalizar la
programacion

probados
todos los DPS?
01-nn

iRemover el

Activar el DRC MCM XT o en caso

DPS defectuoso! . .
de conexion de bus solo uno de
los DRC MCM XT al bus como min. 2 Seg.
maestro.
Nota:

Consulte el manual operativo BA 1670 / V 1.1.01 “Extensién para monitoreo de dispositivos fijos DRC
MCM XT” para programar los DPSs mediante el lector manual DRC LC M3.
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DEHNrecord DRC MCM XT

. 7.2 Verificar el estado mediante el software “Status Display and Service Console” @

2. DRC MCM XT Status Display

™pcutsch  BEEndish  FL Benotzer definiert Servicefunkionen Anlagenbeschraibung - Hife  Eeenden
Condition Monitoring || 18122008 09:17:59 |
Station Meumarkt geproft von Meister Blitzductor
DRC MCM XT SPD Zustand aktualisiert

Busadresse Typ 01 02 03 04 05 06 OF O8 D9 10
>° Maste e m o o= = Alarm
T siave Facility Management
@ siave Server
Direccién del o- -
ireccion de
Bus del DRC = == == Estado DPS:
MCM XT ® - o= oo oo oo oo o= s == == oo 0K = DPsSOK
n = DPS Reemplazar
. —— e el e ml ol Mmool o -
== = DPS no encontrado
. . —— e el e ml ol Mmool o -

Indicacion
de
activacion

Seleccionar el
N° del Puerto
COM para la
interfaz con el

IEEEEEEEEDEEEE

. 7.3 Identificar el DPS a ser reemplazado mediante el boton “Show” (“mostrar”) del DRC MCM

Inicio de la secuenciade
indicacion

LED
Maestro [ TN [ IO B BN BN

O s -

Reemplazar al menos un DPS!

iPresionar show (mostrar) y mantenerlo presionado!
(Todos los descargadores previamente dafiados seran sefialados uno tras otro)

ElI LED muestra el primer DPS
que debe ser remplazado

Cantidad = No. DPS del dispositivo de proteccion a remplazar (ejemplo No. 3)

/\
r Bl
N N N ]

| ¢

El LED muestra el altimo DPS

Cantidad = No. DPS del dispositivo de proteccién a remplazar (ejemplo No. 5)

/\
r R
Jill I B BN =N =m

Nota:

que debe ser remplazado <
Y
'Qe

C I I I B B I maestro

Finalizacion de la N
v
secuencia de indicacién e [ I I Esclavo
Soltar el boton
0

Las funciones extendidas del dispositivo de monitoreo pueden ser usadas siempre y cuando la funcién SHOW
(mostrar) se encuentre activa. Ver seccion 5.3y 9.
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[/ 8. Cancelacion manual de un test SPD en ejecucién

Software del
dispositivo
Maestrol | = version 1.008
Test del DPS 0
en ejecucion
Esclavo | |

X Presionar cualquier tecla
(show, sync o service)

X Soltar el boton tan pronto se apague el LED
Ultimo estado valido

Presione la tecla_l_l_ N T ]

0

Cancelar el
test del DPS

I [ oceofNNN OO |
0
[ T

Yy

Visualizacion Maestro FM-Contacto
del QItimo LED DN T T e ] 1'3/1‘5 2'1/2'2
il s LED DN T B T S S
. 13 14
realizado A
LED [T T T I B s 14 21 22
bzw.
Esclavo 1-n' FM-Contacto
LED DN T T ] 12/1‘4 2'1/2'2
LED ] 55 S8
e e o
LED I T T s 14 21 22
Confirmacion del contacto de sefializacion a distancia (SHOW (mostrar))
Software del
LED FM-Contacto d|sp.ols|t|vo
Maestro [ [N [Nl T [T [T O - > version 1.008
[ = # o
Esclavo | | | || | | 1314 21 22
g iPulsar show y mantenerlo presionado hasta que comience la sefial de la secuencia!
Inicio de la Boton [ |
secuencia e .
Q\)
i
LED indica el primer DPS Cantidad = No. DPS del dispositivo de proteccion a remplazar (ejemplo No. 3)
\
a ser remplazado (- Y
P SEE N B B
Ce Mantener el boton sync (sincronizar) presionado
Botén S hasta que la sefial cambie a verde
otén Sync )
(sincronizar) . Boton | |
N
o I ca_5 Seg!
e Maestro Lep I BB BN BNWN FV-contacto
de contacto a distanciay el — —s
indicador del estado Esclavo LeED [ | | | ] &% 212

La pantalla de estado cambia después de la confirmacion:

X Si otro DPS previamgnte danado es detectado: Maestro LED [ BN B BN [ [ FM-Contacto
el estado del monitoreo es “Replace SPD”

(“Reemplazar DPS”) Esclavo LED [ S| | ] = =2

X Si todos los DPSs previamente dgﬁados fueron Maestro LED [ T T O N FM-Contacto
remplazados: el estado del monitoreo es “All

SPDs OK” (“todos los DPSs OK”) Esclavo LED [ || | ] o s
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. 10. Informacion Técnica

Informacién Técnica DRC MCM XT
Fuente de Designacién de bornas terminales Pin +/-, -/+
alimentacion Voltaje Nominal (rango) Un 24(18...48)Vd.c.
Corriente Nominal In 80 (100... 60) mA
Aislamiento Ninguno
Fusible multi-seleccionador 0.3A, 60V / IBR maximo: 10 A
Sefal de contacto a Designacion de bornas terminales en P!n 13, 14 (normalmente abierto, na)
) . la parte de la base Pin 21,22 (normalmente cerrado, nc)
distancia
Interruptor tensidén / corriente 250V a.c./70 mA
350Va.c./120mA
Maximo 300 mW
Aislamiento 1500V a.c.
Interface L , _
(COM) Designacion de bornas terminales Pin A (+Data), B (-Data)
RS 485, semi-duplex (HD)
Aislamiento Ninguno
Terminaciéon RT= 120Q puede ser desactivado
mediante puente conectable / interruptor
(dependiendo de la versién del
dispositivo)
Direccién del bus Ajustable mediante el interruptor DIP
Rango de temperatura operativa
Condiciones Estandar -20...+60°C(1... 10 DPS)
ambientales Extendida -40...+80°C(1... 8 DPS)
Altitudes inferiores a 2000 m Si Urm> 33 VRMs 0 70V
superiores a 2000 m
Instalacion Sobreponer Fijado sobre riel metalico DIN de 35 mm
de acuerdo con EN 60715
Material de la Poliamida PA 6.6 (RAL 7035)
carcasa
Clase de Proteccion IP 20
Dimensiones Ancho 12 mm (2/3 mod., DIN 43880)
Profundidad sin conexiones 90 mm
Altura sobre el carril DIN 66 mm
Peso
629
Normas Seguridad EN 61010-1 (equipos eléctricos)
EMC EN 61000-6-2 (inmunidad)
EN 61000-6-3 (emisiones)
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. 11. Soporte
Informacion adicional y observaciones:

- Manual de instrucciones detallado, Publicacion No. 1669
- Software DRC MCM XT
- Software “Status Dispaly + Service Console”

iSe pueden descargar desde www.dehn.de/download/, Sistemas de Medicién y Prueba, o pueden
ser solicitados en formato CD-ROM de forma gratuita!l
Después de iniciar sesidn / registrarse (para nuevos usuarios)

- Los datos individuales (readme, software del dispositivo, manual de instrucciones, software del PC)
- EI CD con la documentacién completa y software

Se pueden descargar desde el directorio “DEHNrecord - DRC MCM XT”

- EI CD puede ser solicitado por correo

. 12. Instrucciones de Seguridad

Solo profesionales de la electricidad licenciados pueden conectar e instalar el dispositivo de
monitoreo DRC MCM XT. Deben sujetarse a los reglamentos técnicos de cada pais.

El dispositivo de monitoreo debe ser revisado antes de la instalacidon para detectar dafos exter-
nos. Si se evidencia un dafo o cualquier otro defecto, el dispositivo de monitoreo no debe ser

instalado.
El dispositivo de monitoreo solo puede ser usado de acuerdo con las condiciones especificadas y
expuestas en las instrucciones de instalacion.

Si el voltaje de alimentacion excede los valores especificados, el dispositivo de monitoreo y los
equipos eléctricos conectados pueden sufrir dafos.

Alteraciones o modificaciones en el dispositivo invalidan la garantia.

. 13. Eliminacion de residuos

ﬁ iEl dispositivo de monitoreo esta sujeto la directiva de EC 2002/96/EC sobre residuos de equipos
eléctricos y electronicos (WEE), es decir, tiene que ser desechado después de expirar su tiempo de vida
== de acuerdo con lo regulado por la ley!

Nota:

Ademas, DEHN + SOHNE GmbH + Co.K.G. no asume ninguna responsabilidad de los dafos ocasionados por programas de computador o virus
o las perdida de datos que puedan surgir debido a errores de programacion. Esto se puede evitar al realizar una copia de seguridad. La informacion
proporcionada en este documento puede ser modificada sin previo aviso. DEHN + SOHNE GmbH + Co.K.G. no se hace responsable de ninguna modi-
ficacion.
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